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㟁Ꮚ࣭ග࣒ࢸࢫࢩᕤᏛ⛉ ᒾୗ◊✲ᐊ 

1. ┠ⓗ 
 WDM ఏ㏦᪉ᘧ࡛ࠊࡣಙྕࡢἼ㛗㛫㝸ࡗࡶࡀ

࡛ࡢࡶ࠸⊂ࡶ 25GHz୍࡛ࠋࡿ࠶᪉ࠊග※࡚ࡋ⏝

㸯Υ࡛ⓗ⯡୍ࡣࢨᑟయ࣮༙ࣞࡿ࠸ 10GHz ኚ

ࡵࡓࡢࡑࠋࡍࡰཬࢆᙳ㡪ಙྕࡢ㞄ࠊ࠸ࡲࡋ࡚ࡋ

༙ᑟయ࣮ࣞࡢࢨⓎἼ㛗୍ࢆᐃಖࡀ࣒ࢸࢫࢩࡘ

ᚲせࠋࡿ࡞ 

ࡣࡵࡓ࠸࡞࠼ࢆᙳ㡪ࡢἼ㛗ࡢ㞄ࠊ࡛ࡇࡑ

ⓎἼ㛗ࢆ 100MHz௨ෆᢚࡿ࠼ᚲせࡿ࠶ࡀ⪃

ࢆไᚚs0.01Υ௨ෆࢆᗘ ࡢࢨᑟయ࣮༙ࣞࠊ࠼

 ࠋࡓࡗ⾜

 

2. Ἴ㛗Ᏻᐃࡢ࣒ࢸࢫࢩᵓᡂ 
 ᅗ 1 ᗘ ࢆᗘ ࡢࢨᑟయ࣮༙ࣞࠊ࠺ࡼࡍ♧

᳨ฟᅇ㊰᳨࡚ฟࡿ࠶ࡀࣞࢬࠊࡋሙྜ PIDไᚚࢆ

⾜ࢆࢡࢵࣂࢻ࣮ࣇࡢ⣲Ꮚ࡛ ᗘ࢙ࢳࣝ࣌ࠊ࠸⾜

 ࠋ࠺

༙ᑟయ࣮ࣞࡢࢨ ᗘ୍ࡀᐃಖࢵࢫࡤࢀࢀࡓ

ࢨἼ㛗ㄗᕪ᳨ฟᅇ㊰࡛༙ᑟయ࣮ࣞࡾࢃ᭰ࢀධࡀࢳ

ሙྜࡿ࠶ࡀࣞࢬࠊࡋฟ᳨ࢆㄗᕪࡢⓎἼ㛗ࡢ PID

ไᚚࠊ࠸⾜ࢆ ᗘࡋࢡࢵࣂࢻ࣮ࣇࢆἼ㛗ࢆᏳᐃ

ࠋࡿࡏࡉ 

Ἴ㛗ไᚚ࡛ࠊࡣᅗ ࠺ࡼࡍ♧2࡛ FBGࡿ࠸⏝ࢆ

ࡍ⠊ᅖෆࡳ㎸ࡁἼ㛗ᘬࡢࡇࡣᗘไᚚ࡛ ࠊࡵࡓ

ࠊࡣ᪉ἲࡿࡍฟ᳨ࢆἼ㛗ㄗᕪࠋ࠺⾜ࢆไᚚࡵࡓࡿ

FBGࢆືࠊྲཱྀࡏࡉ ಙࡓࡋගࡢᙉࡢࡉኚືࠊࡾࡼ

Ἴ㛗ࡢㄗᕪ᳨ࢆฟࠋࡿࡍ 

ࡉᑠࡶ࡚ࡣಙྕࡓࡋಙཷ࡛ࢻ࣮࢜ࢲࢺ࢛ࣇ

ᕪືቑᖜᅇ㊰ࡵࡓࡿࡍ㧗ᛶ⬟ࠊࡵࡓࡓࡗ

࡛ࣉࣥࡓ࠸⏝ࢆ 100ಸ࡚ࡋ⢭ᗘࠋࡓࡆୖࢆ 

PID ไᚚ್࡛ࡓࡗ⾜ࢆ ᗘࢆࢡࢵࣂࢻ࣮ࣇࡢ

D/Aࠊࡋࡋࠋࡓ࠸⏝ࢆ⣲Ꮚ࢙ࢳࣝ࣌ࡵࡓ࠺⾜

ᚲせࡵࡓࡿࡏࡉసືࢆ⣲Ꮚ࢙ࢳࣝ࣌ࡣ࡛ࢻ࣮࣎

ࡵࡓ࠺⾜ࢆไᚚࡢ㟁ὶࠊࡵࡓ࠸࡞ࡏฟࡀ㟁ὶ࡞

 ࠋࡓ࠸⏝ࢆࣉ࣮ࣥ࣌࢜࣡ࣃ

 
ᅗᅗᅗᅗ 1111     Ἴ㛗ᏳᐃἼ㛗ᏳᐃἼ㛗ᏳᐃἼ㛗Ᏻᐃࡢࡢࡢࡢ࣒ࢸࢫࢩ࣒ࢸࢫࢩ࣒ࢸࢫࢩ࣒ࢸࢫࢩయᵓᡂᅗయᵓᡂᅗయᵓᡂᅗయᵓᡂᅗ

    
ᅗᅗᅗᅗ 2222    Ἴ㛗ไᚚἼ㛗ไᚚἼ㛗ไᚚἼ㛗ไᚚࡢࡢࡢࡢᵓᡂᵓᡂᵓᡂᵓᡂ    

 

3. ᐇ㦂⤖ᯝ 
  ᗘไᚚ⤖ᯝࢆᅗ  ࠋࡍ♧3
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ᅗᅗᅗᅗ 3333     ᗘไᚚ ᗘไᚚ ᗘไᚚ ᗘไᚚࡢࡢࡢࡢ⤖ᯝ⤖ᯝ⤖ᯝ⤖ᯝ    
 ᗘไᚚ࡛⏝ࡢࢱࢫ࣑࣮ࢧࡓࡋ ᗘᢠࡢ

ኚࢆ ᐃࡓࡋ⤖ᯝࡢࢱࢫ࣑࣮ࢧࠊࡽᢠ್ࡣ

0.01Υࡢኚ࡛ 4Ωኚࡽࡇࡑࠋࡓࡋฟຊ㟁ᅽࢆ

ồ65ࡀ್ࡓࡵ㹫Vࠋࡓࡗ࡞ᅗ3ࡢ ᐃ⤖ᯝ࡛ࠊࡣ

㟁ᅽࡢኚࡣ 20㹫Vࠊ࡛ࡢࡿ࠸࡚ࡗ࡞ ᗘไᚚ

ࡣ 0.01Υไᚚࡀࡇࡿ࠸࡚ࡁ࡛ࡀ☜ㄆ࡛ࠋࡓࡁ 

ᅗ  ࠋࡍ♧ࢆᯝ⤖ࡓࡗ⾜ࢆἼ㛗ไᚚࠊ4
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ᅗᅗᅗᅗ㸲㸲㸲㸲    Ἴ㛗ไᚚἼ㛗ไᚚἼ㛗ไᚚἼ㛗ไᚚࡢࡢࡢࡢ⤖ᯝ⤖ᯝ⤖ᯝ⤖ᯝ    

 100MHz ࡀᖜኚࡢኚ࡛㟁ᅽࡢ 3㹫V ┦

ᙜࠊ࡛ࡢࡿࡍᐇ㦂⤖ᯝ࡛ࡣ 3㹫Vࡢኚᢚࢀࡽ࠼

 ࠋࡿࢃࡀࡇࡿ࠸࡚

 

 ࡵࡲ .4
  ᗘไᚚࠊἼ㛗ไᚚ࡛ࡣ A/D,D/A ศゎࡢࢻ࣮࣎

ࣥࠊࡵࡓࡓࡗ࡞ࡁ࡛ࡀࡇࡍฟࡀ⢭ᗘࡣ࡛⬟

ࡣᗘไᚚ࡛ ࡚ࡋࡃࡁࢆಙྕ࡚࠸⏝ࢆࣉ 0.01Υࠊ

Ἴ㛗ไᚚࢆ 100MHz௨ෆไᚚࡁ࡛ࡀࡇ࠺⾜ࢆ

 ࠋࡓ


